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Final: 1994 Tema3
DSenP:x—-3y+z=7y L:1(0,1,3) +(2 -1, k) entoncesL £P s kesigud a
a7 b) O c)2 d) paraninguin vaor dek

Rta c

2)SenS=<(1,2-10;1100>yT={xT R':x —%—x3=0} entonces

adm(S+T)=4 b)dm(S+T)=3 c)SCT=0 dSCT=<12100>
Rta b
3) LasrectasL;: x=1 (1-1,0) +(1,1-1) y Lxx=1 (1,1-1) +(1,-1,0)
a) son coincidentes b) se cortan en un purto
C) son dabeadas d) son parddasy dittintas.
Rta c
ga 2a 3a0
43S at 0,b* 0,ct O, entoncese determinante de EZb 3 4b:es
§3c 4c 6cy
aa.b.c b)atb+c cO0 d—-a.b.c
Rta d

53 B={v,V,,vs} ¥ B'={v; +V, +V;,V; +V,,Vv;} son basesdeV, entonces las coordenadas del vector
w=v, +2v, +3v, enlabaeB son: 8 (3,-1-1) b)(-L-1,3) (1,23 d)(63 1)
Rta a

6) Sead polinomio Ry = a?x3 +5a x— 2. Losvaoresde a paralos cuaesPp) = 10 son:
a)a=20a=§ b)a=—20a=§ ca =0 d) noexisea
Rta b

7) Sead sgtemade ecuacionesA . x=bcoonb? 0.9 x y X, sondossoluciones digtintas de este
Sgema, entonces, x; - 3x, essolucionde: @) A. x=-20 bAx=-b ¢Ax=0 dAx=b
Rta d

@2 a-3 35§
8)Hsjstemawyamatrizampliada$9 1 -1 02: tiene infinitas soluciones para

ga-s 2 31y
aa=3 bat 3 ca=0 dato
Rta a

9) Sean lastransformacioneslinedes, f: R ® R, fy = (xa+ X2, Xa+ X4, X9 Y 0. R® R?,
fog = X1+ X2+ X3, X2, X1+ X3,0) y € subespacio S=<(1,1, 2,-1); (1, —1,0,0) entoncesunabasedegof

9 €S

a){gof@-100)} b){gof12-1—90f(1-100); 9of 1,-10 0}
O{gof@wrz-1n90f@-100} d{gof@r2-y—0gof@-100)}

Rta c

A1 1 29
1009 S={xT R"Ax=0}sendoA=% 3 3 0  entoncesdim. S=2paa
&2 3 a2-1 a+ly
ada=2 bat -2 ga=-1 da=0
Rta a
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11) S Ry = (*— 25) (¢ + 4)® (x + 2i) entonces:

a) Sesraizampley —2i estriple b) 2 estripley —2i esde multiplicidad 4
c) -5 esraizampley —2i estriple d) 2y —2i sonraicestriples

Rta b (— 2i esraiz de cuatro veces)

12)S f: R ® Rtieneautovaores—3, 2, 1 entonces los autovalores def of son:
a —6,4,2 b) 941 c-321 d) no tiene autovaores redes
Rta b

13)Seaf :R'® R'td que, fy = (Xu+ Xo — Xa— Xa, X1 — X3, X2 — X4, X1 — X2 — Xa + X4) entonces una base de
Imfes

a{(3211);21,1,0} b) {(3211);(21,11)}

C) {(1’11011);(110111_ 1)1( 2111110)} d) {(1111011);(110’11_ 1)1(_11 _1101 _1)1 )a(_ 110: _11 _1)}

Rta c

14) Seaf : R ® Rt quefy = (i + X, 31— X2, x3), y seaB ={(3,1,0);(0,0,1);(- 1,1,0)} unabase deR°.

a® 1 09

Labase B’ paralacud Mssgp = 82 0 O-es ad noexigeB’ b) B'={(24,0);(0,0,2);(0,2,0)}
0 0 -2

) B'={ (00,1);(24,0);(020)} d B’ ={(240);(020);001)} Rac

15) Si z es raiz sextade 1, entonces unaraiz clbicade—3es @) 3/3z3 b) - 3/3z% ¢)-3z d)-37
Rta d

16)%ZT C:Re(z)'-ZHm?é‘%gzzgga 9{3-3 3 -3} b)%&-&%(l-i);%(- 1+i)§ 0

}3;£(1- |)§ N{3-3
T2 b

17) Sea{vy, v, v3} base de un espacio vectorid V. S S=<v; + v, vi —v2>>y H=S+v; entonces.

a) a(vy,Vv2)+b(vy,vo) +3nT H b)a(vi,v2) +b(v,w) 1 H
C)aV1+bV2+V3T H d)H=V
Rta d

18) Seaf : V® V trandormacion lined, dmV =4 y dim Nuf =2. S Sesun subespacio de V que
venifica Un f <S<V,Nufl1S y V1 Sentoncesdim f(S) es.

a2 b) 3 01 d) no se puede asegurar ladimension de (S
Rtad
B -10 2p
g -
19) S B ={(1,1-1,1);(1,1,1,0);(-1, 1,0,0);(1,0,0,0)} es base de R' y MBB,, = 9(2) ; 2 ! *entonces ! 0aar €S
1 2 0g

a) un plano que pasapor (1, —1,0,0) b){(1,-1,0,0)} c)unarectaquepasapor (1,-1,0,0)d)0
Rta

20) Seenf: V ® R*® monomorfismo tales que dim Nu (gdf) = 2, entonces:
admV =10 b)dmV =8 cdmV=5 ddmV =6
Rta b

S necesitas dases parapreparar tu parcid, find o libre puedesllamar d (011) 4585 — 1548,



